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eManager Pro (DC)

eManager Pro (DC), Kontroler ARM

Kod: D30001.

> Pamiet: 512 MB | 8 GB eMMC

> Moduty: 5

> Komunikacja: RS232/485 | Ethernet | Wi-Fi
> Napiecie zasilania: 9...36 Vdc

> CPU: ARM Cortex A7 800 MHz

Opis

eManager Essentials to przemystowy kontroler loT wyposazony w wysokowydajng jednostke sterujaca z
wbudowanym systemem Linux Yocto i w petni zintegrowanym oprogramowaniem Node-RED. Obejmuje
komunikacje RS-232/485, Ethernet i Wi-Fi. Dostepny jest w dwéch wersjach, eManager i eManager Pro, z
mozliwoscia rozbudowy za pomoca szerokiej gamy modutéw rozszerzen.
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Sterowniki programowalne loT Strona2z3

Okular

Zasilanie pragdem statym

eManager Pro (DC)

Kod: D30001.

Zuzycie 05..10W
Napiecie znamionowe 9..36 Vdc
Wiasciwosci elektryczne
Poziom izolacji 3 kVac
Wtasciwosci mechaniczne
Wymiary (mm) szer. x wys. x gtebok. 88 x 89 x 48 (mm)
Obudowa Poliweglan UL94 - VO samogasnacy
Mocowanie Szyna DIN 46277 (EN 50022)
Waga (kg) 0,164
Wiasciwosci srodowiskowe
Stopien ochrony IP 20
Wilgotnosc wzgledna (bez kondensacji) 5..95%
Temperatura pracy -20...450 °C

Sie¢ komunikacyjna

Technologia / Interfejs

Ethernet 10/100 Mbps

Normy
Bezpieczenstwo elektryczne, Maksymalna wysokos¢ (m) 2000
Bezpieczenstwo elektryczne, Kategoria instalacji KAT 111300 V
Bezpieczenstwo elektryczne, Stopien zanieczyszczenia Ochrona przed porazeniem pradem dzieki podwajnej izolacji klasy Il (IEC 61010)
Normy UNE EN 61010-1, UNE-EN 61000-6-2, UNE-EN 61000-6-4

Bezpieczenstwo elektryczne

Klasa izolacji

Komunikacja szeregowa

3 kVac

technologia / typ

Komunikacja bezprzewodowa

RS-232 (petny dupleks) / RS-485 (potdupleks) Izolacja galwaniczna

Pasmo

Technologia / Interfejs

eManager Essential
Sterowniki programowalne loT

Circuter

802.11b/g/n (2.4 GHz)
Wi-Fi

Data utworzenia: 14/03
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Sterowniki programowalne loT

Strona3z3

eManager Pro (DC)

Kod: D30001.

KoD TYP

CPU Pamiet

Komunikacja

Napigcie zasilania

eManager Essential

020000. eManager ARM Cortex A7 700 MHz 256 MB | 512 MB NAND RS232/485 | Ethernet | Wi-Fi 85 ... 264 V~
020010. eManager GPRS ARM Cortex A7 700 MHz 256 MB | 512 MB NAND RS232/485 | Ethernet | Wi-Fi | GPRS 85 ... 264 V~
D20011. eManager GPRS DC ARM Cortex A7 700 MHz 256 MB | 512 MB NAND RS232/485 | Ethernet | Wi-Fi | GPRS  9..36 Vdc

030000, eManager Pro ARM Cortex A7 800 MHz 512 MB | 8 GB eMMC RS232/485 | Ethernet | Wi-Fi 85 ... 264 V~
D30001. eManager Pro (DC) ARM Cortex A7 800 MHz 512 MB | 8 GB eMMC RS232/485 | Ethernet | Wi-Fi 9..36 Vdc

D30010. eManager Pro GPRS ARM Cortex A7 800 MHz 512 MB | 8 GB eMMC RS232/485 | Ethernet | Wi-Fi | GPRS 85 ... 264 V~
030020. eManager Pro 4G ARM Cortex A7 800 MHz 512 MB | 8 GB eMMC Ef,lei?”’Ss | Ethernet | Wi-FI [ 4G g5 56, .
D3002000C0000  eManager Pro 4G SC ARM Cortex A7 800 MHz 512 MB | 8 GB eMMC E;z;gmss | Ethemet [WI-Fi[46 g5 g,y

RS232/485 | Ethernet | Wi-Fi | 4G
D30030. eManager Pro 4G (LATAM/AUX)  ARM Cortex A7 800 MHz 512 MB | 8 GB eMMC CATAMAUSNZ 85 ... 264 V~
Data utworzenia: 14/03/2026 - CIRCUTOR, SAU zastrzega sobie p Strona3z3
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dokumencie bez wczesniejszego powiadomienia, w celu popraw

Nie ponosi odpowiedzialnosci za btedy, niescistosci lub ewentualne braki informacji w tym dokumencie
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