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Circuter

eManager 2 4G

eManager 2 4G, Controlador ARM

Codigo: D20450.

> Memoria: 1GB | 8 GB eMMC

> Médulos: &

> Comunicaciones: RS232/485 | CAN BUS | Ethernet | Wi-Fi | 4G
> Alimentacion: 85 ... 264 V~

> CPU: ARM Cortex A53 Basic

Descripcion

eManager 2 es un equipo industrial OEM de alto rendimiento, disefiado con un sistema embebido basado en
Linux Yocto. Su arquitectura flexible lo convierte en una solucién ideal para aplicaciones de
automatizacion, loT industrial y control remoto.

El equipo integra comunicaciones serie RS-232 y RS-485, bus CAN FD, una interfaz de red Ethernet y
conectividad Wi-Fi. Incorpora un chip de sequridad TPM 2.0, que refuerza la proteccién de datos y Ia
integridad del sistema.

eManager 2 también incluye una suite de software que facilita tanto la configuracion del equipo como el
desarrollo de aplicaciones. Esta suite incorpora herramientas como Node-RED, ChirpStack y los stacks TICK
y MING.

El equipo dispone de acceso a un repositorio en linea de paquetes, que permite instalar facilmente
componentes adicionales como bases de datos, servidores VPN 'y contenedores Docker, entre otros.
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Controladores programables loT de 2° generacion

Cadigo: D20450.

Especificaciones

Alimentacion en alterna

Frecuencia 47 ... 63 Hz

Tension nominal 85 ... 264 V~
Alimentacion en continua

Tension nominal 120 ... 300 Vcc

Caracteristicas mecanicas

Tamafo (mm) ancho x alto x fondo

88 x 108.7 x 78.4 (mm)

Envolvente Policarbonato UL94 - VO autoextinguible
Fijacion Carril DIN
Caracteristicas ambientales
Grado de proteccion IP 30
Humedad relativa (sin condensacion) 5..95 %
Circuito de medida de tension
Categoria Instalacion CAT 11300V

Comunicacion red

Tecnologia / Interface

Normas

Ethernet 10/100/1000 Mbps

Seguridad eléctrica, Altitud max. (m)
Sequridad eléctrica, Categoria de la instalacion

Seguridad eléctrica, Clase de aislamiento

Comunicacion radio

2000
CAT 11300V
3 kVca

Banda

Tecnologia / Tipo

Comunicacion serie

LTE-FDD B1/B3/B5/B7/B8/B20/B28, WCDMA B1/B5/8B8, EGSM 900 & DCS
1800

4G

Tecnologia / Tipo

Comunicacion inalambrica

RS-232 (full-duplex) / RS-485 (half-duplex) / CAN-FD (semi-duplex) Aislado
galvanicamente

Banda

Tecnologia / Interface
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Controladores programables loT de 2° generacion

Codigo: D20450.
eManager 2 Essential A53
Controladores programables loT de 2° generacion
CODIGO TIPO Alimentacién cPU Comunicaciones Memoria Entradas o ogs  ENE3G3S  yiiiios

digitales analogicas
eManager 2 Essential
020400, eManager 2 85 .. 264 V~ ARM Cortex AS3 Basic ‘jlsi_zsiz/z.ss [ CANBUS | Ethernet | ) ooy g 6g ommC . . : 3
D20401. eManager 2 (DC) 9..36 Vec ARM Cortex A53 Basic 5\/55;2/485 | CANBUS | Ethemnet | o3| g 6g emmC - - - 3
! : ! RS232/485 | CAN BUS | Ethernet | . . .

D20440. eManager 2 NB-loT & LTE-M 85 ... 264 V~ ARM Cortex A53 Basic WiFi | NB-IoT & LTE-M 1GB | 8 GB eMMC 4
D20450. eManager 2 4G 85 .. 264 V~ ARM Cortex A53 Basic "fvsi_zgizl/:éﬁ [ CANBUS | Ethernet | - o5 g 6g ammC - - - 4
030400, eManager 2 Pro 85 .. 264 V~ ARM Cortex AS3 Pro @sg;zmes [ CANBUS | Ethernet | -, o116 65 ommC : : . 3
D304000060000  eManager 2 Pro Dual Ethernet 85 .. 264 V~ ARM Cortex AS3 Pro F%?ii/“ss | CANBUS | Ethernetx2 o) 16 g emmc - - - 4
D30450. eManager 2 Pro 4G 85.. 264 V~ ARM Cortex A3 Pro @Si_zgizl/:gt; [ CANBUS | Ethernet | -, g1 46 6g emmC - - - 4
D3045000H0000  eManager 2 Pro 4G LoRaWAN BS 85 ... 264 Vi ARM Cortex AS3 Pro RS232/485 | CANBUS | Ethernet | -, o 46 ca ammc . : : 5

Wi-Fi | 4G | LoRaWAN
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Controladores programables loT de 2° generacion

Codigo: D20450.

Dimensiones

(x]
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