eManager GPRS DC

eManager GPRS DC, Controlador ARM

Codigo: D20011.

> Memoria: 256 MB | 512 MB NAND

> Médulos: 5

> Comunicaciones: RS232/485 | Ethernet | Wi-Fi | GPRS
> Alimentacion: 9...36 Vcc

> CPU: ARM Cortex A7 700 MHz

Descripcion

eManager Essentials es un controlador industrial loT equipado con una unidad de control de alto rendimiento
con un sistema Linux Yocto embebido y software Node-RED totalmente integrado. Incluye comunicaciones
RS-232/485, Ethernet y Wi-Fi. Dispone de dos versiones, eManager y eManager Pro, ampliables con una
gran gama de modulos de expansion.

a Test for SDI+ZPR, 1241

emod
_ Digitai faput functions

Gat an input stafus

~ input
i Gel all input stalus
O =
Gel an pulss countsr
=
nink. Getat
moit
=
Reset a pulse count
bw Rasst all pulsa counts
uep
~ output Relsy functions
Activale a refay
y = Activate some ralays
= \
SN e

Activate s ralays Z
i resporss
websacket Gel an refoy stafus
tep
Gt allrotays status
up
« function Deactivate s relsy
funchien Deaciivate same relsys
r . 1
Deactivate afl relays

ety

iager

26 - CIRCUTOR, SAU se reserva el derecho de realizar cambios técnicos o modificar el contenido/imagenes de este documento sin previo Pagina 1de 3

iabilidad, funci

Circuter

sponsabilidad alguna |

le falta de informacion en el mis

mo




Péagina 2 de 3

eManager GPRS DC

Cadigo: D20011.

Especificaciones

Alimentacion en continua

Consumo 05..10W

Tension nominal 9..36 Vcc
Caracteristicas eléctricas

Nivel de aislamiento 3 kVac

Caracteristicas mecanicas

Tamafo (mm) ancho x alto x fondo

88 x 89 x 48 (mm)

Envolvente Policarbonato UL94 - VO autoextinguible
Fijacion Carril DIN 46277 (EN 50022)
Peso Neto (kg) 0,204
Caracteristicas ambientales
Grado de proteccion IP 20
Humedad relativa (sin condensacion) 5..95 %
Temperatura de trabajo -20...450 °C

Comunicacion red

Tecnologia / Interface

Normas

Ethernet 10/100 Mbps

Seguridad eléctrica, Altitud max. (m)
Seguridad eléctrica, Categoria de la instalacion
Sequridad eléctrica, Clase de aislamiento
Seguridad eléctrica, Grado de contaminacion

Normas

Comunicacion radio

2000

CAT 1300V

3 kVca

Proteccidn contra descargas eléctricas por doble aislamiento clase Il (CEl 61010)

UNE EN 61010-1, UNE-EN 61000-6-2, UNE-EN 61000-6-4

Banda

Tecnologia / Tipo

Comunicacion serie

850 / 900 / 1800 / 1900 MHz
GPRS

Tecnologia / Tipo

Comunicacion inalambrica

RS-232 (full-duplex) / RS-485 (half-duplex) Aislado galvanicamente

Banda

Tecnologia / Interface
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eManager Essential

Controladores programables loT

eManager GPRS DC

Cadigo: D20011.

CODIGO TIPO

CPU

Memoria

Comunicaciones

Alimentacion

eManager Essential

D20000. eManager ARM Cortex A7 700 MHz 256 MB | 512 MB NAND RS232/485 | Ethernet | Wi-Fi 85 ... 264 V~
020010. eManager GPRS ARM Cortex A7 700 MHz 256 MB | 512 MB NAND RS232/485 | Ethernet | Wi-Fi | GPRS 85 ... 264 V~
D200M. eManager GPRS DC ARM Cortex A7 700 MHz 256 MB | 512 MB NAND RS232/485 | Ethernet | Wi-Fi | GPRS  9..36 Ve

D30000. eManager Pro ARM Cortex A7 800 MHz 512 MB | 8 GB eMMC RS232/485 | Ethernet | Wi-Fi 85 ... 264 V~
D30001. eManager Pro (DC) ARM Cortex A7 800 MHz 512 MB | 8 GB eMMC RS232/485 | Ethernet | Wi-Fi 9..36 Vcc

D30010. eManager Pro GPRS ARM Cortex A7 800 MHz 512 MB | 8 GB eMMC RS232/485 | Ethernet | Wi-Fi | GPRS 85 ... 264 Vi~
030020. eManager Pro 4G ARM Cortex A7 800 MHz 512 MB | 8 GB eMMC Efﬁ:”% | Ethernet | Wi-FI [ 4G g5 56,y
D3002000C0000  eManager Pro 4G SC ARM Cortex A7 800 MHz 512 MB | 8 GB eMMC E;?i”‘gs | Ethernet | Wi-FI [ 4G g0 56, v
030030, eManager Pro 4G (LATAM/AUX)  ARM Cortex A7 800 MHz 512 MB | 8 GB eMMC RS232/485 | Ethernet | WI-Fi [ 46 g5 g, .

LATAM,AUS,NZ
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